
02.09.2021
1

MPS_FESTO,  д.т.н., проф. Якимчук М.В., 2021



02.09.2021
2

MPS_FESTO,  д.т.н., проф. Якимчук М.В., 2021

Механізм вертикального переміщення

Плоский циліндр DZF-18-80-A-P-A 

№ вироби: 161241 

із захистом від проворота, з опитуванням 

положень, пружними демпфуванням, магнітними 

кільцями в кінцевих положеннях. 
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Механізм горизонтального переміщення
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Механізм горизонтального переміщення: 
Привод з зубчастим ременем EGC-50 -TB-

KF   № вироби: 556812 
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Механізм горизонтального переміщення: Привод з зубчастим 
ременем EGC-50 -TB-KF   № вироби: 556812 
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Конструкція: Еластомерна муфта з 
розширювальним валом:

Перевага: 

Легке кріплення

Відсутність отворів доступу для монтажу в 

з'єднувальному корпусі

EGC-TB-KF – підключення двигуна: муфта для з'єднання

Монтаж зі

сторони двигуна Монтаж на вал з боку осі

Внутрішній конус муфти, 

який розширюється

гвинтом
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Мотор-редуктор постійного струму кріпиться до фланця двигуна за допомогою

трьох гвинтів. Крутний момент передається через шестерню на ведучому валу.

Передача здійснюється за допомогою двоступеневої планетарної передачі.

Втулки з кінцевим кабелем прикріплені до кінця з'єднувального кабелю довжиною

1,2 м. Мотор-редуктор - Двигун постійного струму. Робоче положення необов’язкове.

Мотор-редуктор служить для живлення лінійного приводу зубчастого ременя.

Мотор-редуктор – привод осі горизонтального переміщення
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Мотор-редуктор стрічкового конвеєра
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Конструкція  та принцип роботи

Регулятор швидкості обертання двигуна встановлений всередині пластикового корпусу.

Електричне підключення здійснюється через гвинтові клеми. Пристрій встановлюється

шляхом закріплення на DIN-рейці згідно з EN 50022 та EN 50035

Функція

За допомогою регулятора швидкості обертання двигуна постійного струму можна

керувати проти годинникової стрілки і обертання за годинниковою стрілкою. Вихідна

напруга становить 24 В постійного струму, допустимий максимальний постійний вихідний

струм 5 А.

У випадку блокування обертання валу двигуна регулятор захищає двигун від сильного

струму. Якщо струм двигуна перевищує встановлене значення (Tr1), регулятор швидкості

обертання двигуна вимикає двигун при динамічному гальмуванні. Щоб поточний

моніторинг не активувався під час запуску двигуна, активується тимчасова регульована

функція згасання (Tr2) моніторингу.

Якщо струм двигуна перевищує встановлене значення, двигун буде буде вимкнено і

заблоковано до наступного СКИДАННЯ. Вихід індикатора (I-OUT) буде

встановлено на HIGH (+ VCC). Світиться червоний світлодіод (ERR).

Функції RESET:

- LOW (0 V) на входах A1 і A2.

- HIGH (+ VCC) на вході A3
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Монтаж пристроїв вертикального та 

горизонтального переміщення
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. Залежність зусилля утримання FЗ від плеча L губок для типорозміру MHZ2-10D при захоплюванні

ззовні та зсередини.

Рекомендують вибирати ухоплювачі так, щоб зусилля утримання було у 10…20 разів більше, ніж вага

деталі .

Паралельний захоплювальний пристрій DHPS-10-A
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Пневмоострів для керування захоплювальним пристроєм 

та механізмом піднімання 
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Пневмоострів для керування захоплювальним пристроєм 

та механізмом піднімання CPV-SC-MP-VI – 525675
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Пневмоострів для керування 

захоплювальним пристроєм та механізмом 

піднімання CPV-SC-MP-VI – 525675
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Принципова схема підключення датчиків положення
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Підключення датчиків положення
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Геркони для визначення позиціїї  каретки

18

Data/sensor.exe
Data/sensor.exe
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Конструкція магазину заготовок 
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geschwind1.exe

Регулювання швидкості штоку пневмоциліндра
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Система безпеки



02.09.2021
22

MPS_FESTO,  д.т.н., проф. Якимчук М.В., 2021

Панель керування
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Система підготовки повітря

+ + =

Фильтр -

влагоотделитель

МаслораспылительРегулятор 

давления

24
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I/O terminal
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Диапазоны давлений:

• 0 ... –1 bar

• -1 ... +1 bar

• 0 ... 2 bar

• 0 ... 6 bar

• 0 ... 10 bar

Электрические 
выходы:

• 4 ... 20 mA 2 wire

• 4 ... 20 mA 3 wire

• 0 ... 10 V

• 1 ...5 V

SDET-5 датчик тиску
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Регулювання швидкості

в пневмоциліндрі SLT-10-80-A-CC-B
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28
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Особливості 
підключення до 
контролера
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Interface concept MPS® - Open-I/O wire

A

D

4DI/4DO/2AI/1AO

4DI/4DO/2AI/1AO

Modul level Connection level

4AI/2AO

8DI/8DO

A

D

PLC level

Особливості підключення до контролера
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Особливості підключення до контролера
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MPS® – Особливості монтажу
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Модуль конвеєра
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Регулювання зусилля притискання
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MPS® – Особливості монтажу
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